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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotycxe
odtworzenia trasy i punktow wysod@mowych w zwizku z przebudow drogi obejmujca
budowe przystanku tramwajowego typu wigddiego w ulicy Goérna Wilda w Poznaniu,
przystanek Rzana w kierunku Rynku Wildeckiego (przystanek tranowe nr 2).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako ot przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxare 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji daty zasad prowadzenia robot

zwigzanych z wszystkimi czyndoiami umaliwiajacymi i magcymi na celu:

- odtworzenie (wyznaczenie) w terenie przebiegu ytrasogowej (roboty
pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasadgd w terenie
réowninnym) w nasipujacym zakresie:

0 przystanek wiedeski.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Punkty gtdbwne trasy — punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy
I koncowy punkt trasy.

1.4.2. Okré&ilenia podane w niniejszej STa zgodne z obowkujgcymi normami oraz
Dokumentagj Projektov.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j@kech wykonania oraz za zgodito

z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami lzyniera. Ogélne wymagania dotycze robot
podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Materiaty
2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nale stosowéd pale drewniane
Z gwazdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdumgasci 50 cm.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktow
zatamania trasy powinny néiérednic 15-20 cm i dtugé&t 1,5-1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktow nafestosowa paliki drewniane Grednicy
od 0,05 do 0,08 m i dilugoi okoto 0,30m, a dla punktow utrwalanych w istgogj
nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw vikggciowych naley stosowa
nastpujacy sprz:t:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. Transport

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe)ogn by¢ przewaone
dowolnymisrodkami transportu.

5. Wykonanie robot
5.1.0g6lne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00®MQWymagania ogolne".
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z obayzujgcymi Instrukcjami GUGIK
(od 1do 7).

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien pggepd Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizag} i wspéirzdne punktow gidwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamageegp, Wykonawca powinien
przeprowadi obliczenia i pomiary geodezyjne niedhe do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny ®&ywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste regdne terenu istotnie #6ig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoo tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezzyniera.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynilskgp z ré&nic rzednych terenu podanych
w dokumentaciji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyimera, zostam
wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienigyniera oznacza,e roboty
dodatkowe w takim przypadku obey Wykonawe.
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Wszystkie roboty, ktdre bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezihiera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i puyngbsrednie osi trasy mugzye
zaopatrzone w oznaczenia odeggce w sposOb wyrany i jednoznaczny charakterystyk
I potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich
Ooznaczé w czasie trwania robot.

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zama@ejo zostafn zniszczone przez
Wykonawe, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego adaenia robdt, to zostamne
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepddavidtowej realizacji robot
nalezag do obowizkow Wykonawcy.

5.3.Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktow wsgokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidbwnewpany by zastabilizowane
W sposob trwaty, przyayciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, azeaklowhzane
do punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odleggo
pomicdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezemprzekracza200 m.

Wykonawca powinien zahy¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdtu
osi trasy drogowe.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynog&i500 metréw.

Repery robocze nate zalazy¢ poza granicami robot zeganych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze ima wykorzysté punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zatary¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztaHiow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nale okresla¢ z talg dokladndcia, aby sredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,ostigpc niwelacg podwojry
W nawigzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcjprojektowy oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamaeegp, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, gkoaej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachkrpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowaniaytrdscz nie rzadziej @i
co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wicksze od 5 cm. Rzine niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z dokiadnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych
w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatow wymienionych w pkt. 2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsnonymi poza grarjaobot.
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5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

a) wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zanggypow i wykopdw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét),

b) wyznaczenie kragdzi jezdni.

Powyzsze roboty powinny kiywykonane zgodnie z dokumenta@rojektows oraz
w miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego wykonania robot.

Do wyznaczenia kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysada@ ponad 1 m
oraz wykopdéw gibszych ni 1 m. Odlegté¢ miedzy palikami (wiechami) powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanych veokDmentacii
Projektowej.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow
i wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentggjojektows.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne Zasady kontroli jakdci robét

Ogolne zasady kontroli jako robdét podano w ST D.00.00.00 "Wymagania
ogolne”.

Kontrok jakasci prac pomiarowych zwranych z odtwarzaniem (wyznaczaniem)
trasy i punktéw wysok&iowych naley prowadzé wg ogoélnych zasad okilenych
w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzanie rob6t pomiarowych

Sprawdzanie robot pomiarowych nal@rzeprowadd wg nas¢pujacych zasad:

a) & drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz co najmniej dwa razy dla#ego z etapow,

b) robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzé niwelatorem na cate] diugo
budowanego odcinka,

C) wyznaczenie nasypow i wykopdéw naglesprawdzt tasmg i szablonem z poziomicco
najmniej w 5 miejscach dla kdego z etapdédw oraz w miejscach bamzh
watpliwosci.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00A)@nagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktgwsokaciowych
w terenie jeskm (kilometr) wyniesionej trasy.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00@OVymagania ogolne”.
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Odbior robdt zwgzanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢@age na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub piaitu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada zgnierowi.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogoélne wymagania dotygze ptatnéci podano w ST D.00.00.00."Wymagania
ogolne”.

Ptatndci za 1 km (kilometr) odtworzonej (wyznaczonej) eigl przyjmowa& na
podstawie szkicéw i dziennikbw pomiarow geodezyinytub protokotu z kontroli
geodezyjnej.

Zgodnie z DokumentagcpProjektovs nalezy wykon&:

— roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnyctrasa drég w terenie
réwninnym.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trgaynktow wysokéciowych,

— zakup i dostarczenie materiatow,

— wyznaczenie punktow granicznych pasa drogowegoethbprzysipieniem do robét
tymczasowych),

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyptyezeniem dodatkowych
przekrojow,

- roboty pomiarowe przy tyczeniu zjazddw,

- zastabilizowanie punktow w sposOb trwaly, ochronaze@ zniszczeniem
I oznakowanie utatwigfe odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- oznakowanie robot,

— odtworzenie zniszczonych lub uszkodzonych punktdsokaciowych,

- wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robot, zgodnie z Dokumentacj
Projektowvy.

Cena obejmuje wytyczenie, sprawdzenie, zastabinie i zabezpieczenie punktow
dla osi kcznie z kosztem materiatdw i transportu na podstaszkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych oraz kontroli zgodnie z zasadokr&glonymi w ST D.00.00.00
~Wymagania ogoélne”.

10. Przepisy zwazane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyai@nac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGUGIK-1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK-1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalamowa osnowa geodezyjna, GUGIK-1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK-1979.
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Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GB{}1983.
Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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