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1. Wstep
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneg #ymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z monteem urzdzen zabezpieczagych ruch
pieszych w ramach przebudowy drogi polegej na budowie chodnika oraz drogi
rowerowej wzdha ul. Wankowicza na odcinku od ul. Biskujskiej do ul. Tolstoja wraz
z cdwietleniem w Poznaniu.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pxere 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot zazanych
Z ustawieniem uggdzen zabezpieczagych ruch pieszych i obejmyj
— ustawienie balustrady lekkiej U-1la szczeblinowaugdsci 200 cm
i wysokasci nad ziemd 110 cm, do zabetonowania w pagio(balustrada
wykonana ze stali, ocynkowana ogniowo z ptaskowriRa6 mm, szczeble z
ptaskownika 40x4 mm; ptaskowniki malowane proszkaowaokolor RAL 7043)
na odcinku:
0 od km 0+590 do km 0+660 str. lewa,
o od km 0+755 do km 0+857 str. prawa.

Migisce lokalizacji balustrady, przedstawiono na rysunku planu sytuacyjnego
w proj ekcie wykonawczym branzy drogows.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Bariery ochronne - przegrody fizyczne sepggajruch pieszy od ruchu kotowego.

1.4.2 Pozostate okidenia podane w niniejszej STa szgodne z obowezujagcymi
odpowiednimi normami oraz ST D.00.00.00 ,Wymagagalne”.

1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania rob6t oraz za zgodio
z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami layniera. Ogolne wymagania dotyez robot
podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. Materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robo6t zwénych z ustawieniem
urzadzen zabezpieczagych ruch pieszych, wg zasad niniejszej $T s
* Dbalustrada lekka U-11a szczeblinowa, diag@00 cm i wysokéci nad ziema
110 cm, do zabetonowania w potlio (balustrada wykonana ze stali,
ocynkowana ogniowo z ptaskownika 60x6 mm, szczebigaskownika 40x4
mm; ptaskowniki malowane proszkowo na kolor RAL 304
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3. Sprzet
3.1.0go6lne wymagania dotycrce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne”

3.2. Sprzt do wykonywania urzadzen zabezpieczajcych ruch pieszych

Doktadny spos6b monta i zastosowany spgzokresli producent.

4. Transport
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne”

4.2. Transport materiatow

Transport materiatbw nie odbyw& sic dowolnymi srodkami transportu
(z uwzgkdnieniem wymiarow i eizaru elementéw). W czasie transportu niezendogé¢ do
uszkodzé mechanicznych, a ta& nie mae ulec uszkodzeniu zabezpieczenie antykorozyjne
ogrodzenia.

5. Wykonanie robot
5.1 Ogolne warunki wykonania robot

Ogodlne warunki wykonania robo6t podano w ST D.0@0QWymagania ogolne”.
5.2 Zasady wykonywania urzadzen zabezpieczajcych ruch pieszych

W zalenosci od wielkasci rob6t Wykonawca przedstawi do akceptacijiyimera
zakres robot wykonywanych bezpednio na placu budowy oraz rob6t przygotowawcayah
zapleczu uwzgldniajgcy wszystkie warunki, w jakich ¢bla wmontowywane urgzenia
zabezpieczafe ruch pieszych.

Przed wykonywaniem rob6t nale wytyczy¢ lokalizacg balustrady
zabezpieczafej ruch pieszych na podstawie dokumentacji projekj, STWIORB Ilub
zalecé Inzyniera.

Do podstawowych czynioi objetych niniejsa STWIORB przy wykonywaniu ww.
roboét nalea:

* 0znakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

e sytuacyjne wyznaczenie odcinkow ustawianej baldgtra

« wykonanie dotéw pod poszczegdlne segmenty balustrad
» ustawienie balustrady z jej zabetonowaniem.

5.3 Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym

Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowynezgalykona zgodnie
Z projektem organizacji ruchu na czas robot.
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5.4 Sytuacyjne wyznaczenie odcinkéw ustawianych ugzlzen
Sytuacyjne wyznaczenie odcinkéw ustawianej baldgtranaley dokon&
w oparciu o dokumentagprojektows. Nalezy wyznaczy miejsca osadzenia poszczegolnych
segmentow balustrady.
5.5 Ustawienie urzadzen zabezpieczajcych ruch pieszych
Poszczegolne segmenty balustrady halmontowa& poprzez ich zabetonowanie

w podiazu (beton C12/15).
Wysoka¢ czesci nadziemnej balustrady wynosi 110 cm.

6. Kontrola jako sci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien uzySkad producentow
zaswiadczenia o jaki (atesty)

Do materiatéw, ktérych producency obowpzani (przez wiéciwe normy PN
I BN) dostarczy zawiadczenia o jakei (atesty) nale:

» stupki odgradzajce U-12b,

* separatory gumowe i kauczukowe.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot
Wszystkie materiaty dostarczone na budavzawiadczeniem o jakii (atestem)
producenta powinny léysprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegonmyow.
W czasie wykonywania ugdzen zabezpieczagych ruch pieszych nalg zbada:
a) zgodna¢ wykonania urzdzex z dokumentagj projektows (lokalizacja, wymiary),
b) poprawnd¢ ustawienia balustrady.
6.4. Prawidtowds¢ wykonania elementowz ustaleniami niniejszej ST.

6.5. Prawidlowas¢ osadzenia balustrady nalezy kontrolow& na podstawie zgodia
z dokumentagj projektows.

7. Obmiar robot

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru podano w ST D.00.00.00 ,Wyanegogolne”.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiaru jest In [metr] ustawionego ugzlzenia zabezpieczgmego ruch
pieszych na podstawie Dokumentacji Projektowejm@ou w terenie.

263



SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.07.06.02

8. Odbior robot
Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST D.00.0Q0/¢@magania ogolne”.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogo6lne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Ptatn@¢ dokonuje si za metr ustawionego wdzenia zabezpieczgjego ruch
pieszych na podstawie obmiaru i atestow producentderialtbw oraz oceny jako
wykonanych robdét.

Zgodnie z DokumentagjProjektow nalezy wykon&':

— ustawienie balustrady lekkiej U-1la szczeblinowaugdsci 200 cm

i wysokasci nad ziemd 110 cm, do zabetonowania w pagio(balustrada
wykonana ze stali, ocynkowana ogniowo z ptaskowriQa6 mm, szczeble z
ptaskownika 40x4 mm; ptaskowniki malowane proszkaowaokolor RAL 7043)
na odcinku:

0 od km 0+590 do km 0+660 str. lewa,

0 od km 0+755 do km 0+857 str. prawa.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania roboét obejmuje:

- zakup i transport materiatow,

- 0znakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

- sytuacyjne wyznaczenie odcinkow dla ustawianychisiedd,

- ustawienie poszczegolnych segmentow balustrady ketw@enie w gruncie
poprzez zabetonowanie,

- uporzdkowanie terenu wzdiuwykonanych stupkow, ogrodzenia i bariery.

10. Przepisy zwhpzane

10.1. Normy

1. PN-EN 1992-1-Eurokod 2 - Projektowanie konstrukcji z betonu ¢$671-1:
1:2008 Reguty ogdine i reguty dla budynkéw

2. PN-H-97080-06:19840chrona czasowa - Warunkbdowiskowe ekspozycji

3. PN-EN 206-1:2003 Beton - &Z 1. Wymagania, wkxiwosci, produkcija i

zgodng¢

4. PN-EN Kruszywa do betonu
12620+A1:2008

5. PN-B-10285 Roboty malarskie budowlane farbdakierami i emaliami

na spoinach bezwodnych

6. PN-B-197-1:2002 Cement &2 1: Sklad, wymagania i kryteria zqodco
dotyczice cementdw powszechnegoytku

7. PN-EN 934-2:2010 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu €§&22:
Domieszki do betonu - Definicje, wymagania, zgadno
oznakowanie i etykietowanie

8. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Sgejfi pobierania probek,
badanie i ocena przydatiod wody zarobowej do betonu, w
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9.

10.
11.

12.
13.
14.
15.

16.

17.
18.
19.

20.

21.

22.

23.
24,

25.

tym wody odzyskanej z procesdéw produkcji betonu

PN-EN 10210-1:200Ksztattowniki zamkngte wykonane na geco ze stali

PN-EN 10210-2:2007konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych
- Cz$¢ 1: Warunki techniczne dostawy
- Cze$¢ 2: Tolerancje, wymiary i wielkiei statyczne

PN-EN 1179:2005 Cynk i stopy cynku - Cynk pierwotny

PN-EN 10025-1:200Myroby walcowane na gaco ze stali konstrukcyjnych -
Cze$¢ 1: Ogdlne warunki techniczne dostawy

PN-EN 10083-1:2008tale do ulepszania cieplnego <&z1: Ogdélne warunki
techniczne dostawy

PN-H-84023-07 Stal okilenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

PN-EN 10084:2009 Stale do nawglania - Warunki techniczne dostawy

PN-EN ISO Stale nargdziowe.

4957:2004

PN-EN ISO 8501-1: Przygotowanie podiy stalowych przed naktadaniem farb i

2008 podobnych produktow - Wzrokowa ocena cz§sito
powierzchni - Cz$¢ 1: Stopnie skorodowania i stopnie
przygotowania niepokrytych podtg stalowych oraz podiy
stalowych po catkowitym usuggiu wczeniej nalazonych
powtok

PN-M-06515:1979 Bwignice. Ogolne zasady projektowania ustrojownych

PN-M-69011:1978 Spawalnictwo -agFa spawane w konstrukcjach stalowych -
Podziatl i wymagania

PN-EN 14343:2010 _ Materiaty dodatkowe do spaavaiiruty elektrodowe,
tasmy elektrodowe, druty i pty do spawania tukowego stali
nierdzewnych aroodpornych - Klasyfikacjéoryg.)

PN-EN ISO 898-Wtasndgci mechaniczne €%ci ztacznych wykonanych ze

1:2009 stali weglowej oraz stopowej - G&¢é 1: Sruby i §ruby
dwustronne o oké&onych klasach witasiai - Gwint zwykly
i drobnozwojny(oryg.)

PN-EN ISO 8501-1: Przygotowanie podiy stalowych przed naktadaniem farb i

2008 podobnych produktéw - Wzrokowa ocena czysito
powierzchni - Cz$¢ 1: Stopnie skorodowania i stopnie
przygotowania niepokrytych podtg stalowych oraz podiy
stalowych po catkowitym usuggiu wczeniej nalazonych
powtok

BN-89/1076-02 Ochrona przed koepAowtoki metalizacyjne cynkowe i
aluminiowe na konstrukcjach stalowych, staliwnych i
zeliwnych. Wymagania i badania

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyaani

PN-EN 970:1999 Spawalnictwo - Badania nienigzezhczy spawanych -
Badania wizualne

PN-H-93010:1991 Stal - Ksztattowniki walcowarsegonco

10.2. Inne dokumenty

26.
27.

Katalog budownictwa, Karta KB 8-3.3 (5), listmp1965.

Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200&zczegdtowe
warunki techniczne dla znakoéw drogowych poziomyuatarunki ich
umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz. 2181)
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