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l. Wstep
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotyegre wykonania
i odbioru robot przy wykonaniu wykopow w ramachgiiadowy drogi polegagej na budowie
chodnika oraz drogi rowerowej wzdtuwl. Waikowicza na odcinku od ul. Biskugikiej
do ul. Tolstoja wraz zswietleniem w Poznaniu.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuprzetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji i robét wymienionych w purdkdi.1.

1.3.Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét realizowanych
przy wykonaniu wykopow w gruntach kat. I-V i obejau

— wykonywanie wykopow gcznie (w miejscach zidgn do istniejcej infrastruktury
brarzowej) oraz koparkami w gr. kat. I-IV z transportemobku na odktad (na odlegto
ponad 15 km) samochodami samowytadowczymi - grarggrzydatne do ponownego
wbudowania (chodniléciezka rowerowa, zjazdy, progi zwalniag).

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STag szgodne z obowkzujgcymi normami
i Specyfikacy Techniczg D.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5.0gdblne wymagania dotycgce roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania rob6t oraz za zgoddo
z Dokumentagj Projektovs, ST i poleceniami teyniera.
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdéine".

2. Materiaty

Materiat wystpujacy w podicu wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryedzie
stanowit podiée nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych kanstii nawierzchni
podatnych i pétsztywnych powinien charakteryzéve® grup nasnosci G1. Gdy podige
nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmaci, naley podiaze doprowadzi do grupy
nosnasci G1 zgodniezdokumentacja projektayw

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w ST D.00.00.00
~Wymagania ogoéine".
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3.2. Sprzt do robo6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykéazie
mozliwoscig korzystania z nagpujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntdw (ngdzia mechaniczne, mioty
pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki, wiekiatrmechaniczne, topaty,
szpadle itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, @emdy skrzyniowe,
tasmocigi itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

- sprztu do mieszania piasku z materiatem doziagcian.

4. Transport

Transport gruntu z wykopu odbyivaie bedzie samowytadowczynsrodkami transportu
(samochody, ggniki z przyczepami).

5. Wykonanie robot

5.1. OgoIne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST D.00@Wymagania ogéine”.
Wykonywanie wykopow mige nasipi¢c po wykonaniu robdt przygotowawczych
zgodnie ze Specyfikacrechniczg D.01.02.02 po wyegeniu zgody przez kyniera.
Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowynmezypalwykona zgodnie
z ,Instrukcp znakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowym ",

5.2. Wykonanie wykopow
5.2.1.Wymagania odrimie doktadnéci wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie od osijgiktowanej nie moe by
wicksze nk 10 cm. Wartéci dopuszczalnych odchylezednych koryta gruntowego w stosunku
do rzdnych projektowych: -2 cm, +0 cm (wg Dziennika Wstdr 43).

5.3.0dwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi usizia¢ prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania robo6t ziemnych. Wykonanie wykopoawmno posgpowa: w kierunku
podnoszenia shiwelety.

Wody opadowe nahy odprowadzi poza teren robot.

5.4. Wymagania dotycgce zagszczenia i nénosci w wykopach

A. Wskanik zagszczeniadl

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotratiemnych powinno
spetni@ wymagania, dotyegze minimalnej wartei wskanika zagszczenia ), podanego
w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach
zerowych rob6t ziemnych

Minimalna warté¢ g
Strefa korpusu chodniki i zjazdy

Goérna warstwa o grukoi 20 cm 0,97

Na gkbokasci od 20 do 50 cm od

powierzchni rob6t ziemnych 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowytl spetnigj wymaganego
wskanika zagszczenia, to przed ueniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do
wartdici Is, podanych w tablicy .

Koszty dogszczenia podia i jego ulepszenia ponosi Wykonawca.

B. Wtorny modut odksztatceniafE
- E»>50 MPa (podige gruntowe pod konstruliczjazddw, chodnikasciezki rowerowej na
szerokeci zjazdu, jezdni ul. Wikowicza, liniowych progow zwalanigjych),
- E;> 30 MPa (podige gruntowe pod konstrulgcjchodnika,sciezki rowerowej, wysepki
spowalniajcej ruch).

Wtérny modut odksztalcenia (E2) naje oznaczy przy wtdérnym (drugim)
obcigzeniu ptyt o $rednicy > 30 cm zgodnie z nogniPN-S-02205 (zat. B). Badanie naje
przeprowadsi w zakresie od 0,00 do 0,25 MPa. W&itonodutu B naley wyznaczy dla
przyrostu obeizenia od 0,05 MPa do 0,15 MPa wg wzoru:

E2 = @ D
4As
w ktérym:

D - $rednica ptyty, mm;
Ap - przyrosty obarenia, MPa;
As - przyrost odksztatcenia, mm.

Liczba bada wskanika zagszczenia d lub wtérnego odksztatcenia Bowinna by
zgodna z norm PN-S-02205 ,Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wyanéa i badania”
I powinna wynosi dla podiga w wykopach - nie mniej hi2 pomiary w przekroju poprzecznym
(w zalenosci od szerokgci korony rob6t ziemnych), co 50 m lub zgodnie kzeta 6.2 pkt. 8.
Badanie sprawdzgge laboratorium lizyniera co najmniej raz na cogf® badanie Wykonawcy.
Jezeli grunty rodzime w podias wykonanego wykopu nie mgjwymaganych wartai
wskanika zagszczeniadlub wtornego modutu odksztatceniag B przed utéeniem konstrukcji
nawierzchni, podize naley dogsci¢. Jeeli wymagane zagzczenie nie me by osignigte
przez bezp@ednie zagszczenie gruntdw rodzimych, to nafepodpé srodki w celu ulepszenia
nosnoéci gruntu podtaa, zgodnie z zaleceniamizmiera, uzyskuac wymagane wartoi wskanika
zagszczenia. Koszty degzczenia podia i jego ulepszenia ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogoélne".
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6.1. Sprawdzenie wykonania wykopow

Po wykonaniu wykopow naty sprawdzt, czy pod wzgldem ksztaitu,
zag:szczenia i wykaczenia odpowiada on wymaganiom wg punktu 5.2 i braz czy
doktadnd¢ wykonania nie przekracza tolerancji podanych wusTodpowiednich normach.

Zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wg wyniegiarelonych w pkt. 5.4.

6.2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Lp. Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow

1 |Pomiar szeroki korpusu Pomiar tdma, szablonem, tgto dtugaci 3 m i poziomig lub

Ziemn eg(? . - —niwelatorem, w odgpach co 50 m oraz w miejscach, ktore
2 |Pomiar rownéci powierzchni budz watpliwosci
korpust
3 |Pomiar rzdnych powierzchni |Rzedne osi podinej jezdni i krawdzi co 20 m, a na
korpusu ziemnego odcinkach krzywoliniowych co 10 m niwelatorem
4 Pomiar spadku podinego Pomiar niwelatorem gzinych w odsfpach co 100 m oraz
powierzchni korpusu w punktach wtpliwych

Wskanik zag:szczenia okiac dla gornej strefy korpusu

5 |Badanie zagszczenia gruntu lecz nie rzadziej miw trzech punktach na kae 1000

6 |Badanie nénosci podiaza Jeden raz w trzech punktach nade500 M

7. Obmiar robo6t
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne wymagania dotygze obmiaru podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogolne

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru jestm® (metr szécienny) wykonanego wykopu na podstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.00.00M@nagania ogolne”. Odbioru
robot naley dokon& zgodnie z PN-B-06050 i ST.

9. Podstawa pfatnéci
9.1. OgodIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D,00.00.00. ,Wymagania ogoéine".

Ptatng¢ za m wykonanego wykopu najeprzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgn
jakosci robo6t w oparciu o wyniki pomiaréw i bal&boratoryjnych.

Zgodnie z DokumentagProjektows nalery wykona:
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— wykopy frcznie (w miejscach zlden do istniejcej infrastruktury brarowej) oraz
koparkami w gr. kat. I-IV z transportem urobku rgéklad (na odlegi® ponad 15 km)
samochodami samowytadowczymi - grunty nieprzyddmponownego wbudowania.

Cena wykonania robot obejmuije:

- prace pomiarowe i pomocnicze,

- 0znakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

- reczne wykonanie wykopow z zatadunkiem materiatangportem na odktad,

- mechaniczne wykonanie wykopow z zatadunkiem riztertransportem na odktad,

- odwodnienie wykopdéw na czas ich wykonania,

- profilowanie dna wykopu,

- zagszczenie powierzchni wykopu (koszty d@egczenia podia i jego ulepszenia
ponosi Wykonawca),

- zabezpieczenie wszelkich gdzen brarrowych odkrytych przy wykopie,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w ST,

- uporzzdkowanie miejsc prowadzonych robaot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-B-04481
PN-B-02480
PN-B-04493
BN-77/8931-12
PN-S-02205
BN-64/8931 -0l
PN-B-06050

Grunty budowlane. Badania prdairektu.

Grunty budowlane. Qitemia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
Grunty budowlane. Oznaczeniel&aqmsci biernej.

Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

Drogi samochodowe. Roboty ziegmagania i badania.
Drogi samochodowe. Oznaczeniearska piaskowego.
Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagodine

10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drog szybkiegchu, IBMiM, Warszawa 1978
Dz.U. Nr 43 — Rozporgzenie MTiGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkéehteécznych,
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997
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