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1. Wstep

1.1. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszych WWIORB s3g zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. Materialy

2.1. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu robét wedlug zasad niniejszych ST sa:
2.1.1. Tasma dylatacyjna uszczelniajaca

—  tasma dylatacyjna z PCV,
- wkladka neoprenowa gabczasta,

2.1.2. Plyta.

Pilyta korkowa o grubosci 20 mm lub ewentualnie ptyta pilSniowa twarda nasycona
bitumem lub styropian do wypeknienia przerw dylatacyjnych

2.1.3. Masa trwale elastyczna na bazie syntetykow do wypelnienia szwu dylatacyjnego.
2.2. Zabezpieczenia dylatacji pozornych w kapach chodnikowych

Do uszczelniania przerw dylatacyjnych w kapach nalezy stosowac kit poliuretanowy,
jednosktadnikowy, sieciujacy pod wptywem wilgoci z atmosfery, w procesie sieciowania
przechodzacy do postaci elastycznej gumy. Powinien by¢ odporny na dziatanie wody,
rozcienczonych soli, kwasoOw 1 zasad oraz paliw 1 smaréw. Kit powinien zachowywac
wlasciwosci elastyczne w szerokim zakresie temperatur (w tym ujemnych do —30°C)
I wykazywa¢ odporno$¢ na starzenie w warunkach eksploatacji. Powinien, przy zastosowaniu
odpowiednich $rodkow gruntujacych, zachowywac bardzo dobra przyczepnos¢ do betonu.
Materiaty uszczelniajacy powinien posiada¢ Aprobate Techniczng wydang przez IBDiM.

3. Sprzet
Roboty wykonane r¢cznie przy pomocy sprzetu i urzagdzen pomocniczych.
4. Transport

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu akceptowanymi przez
Inzyniera. W trakcie transportu nalezy zabezpieczy¢ tasme dylatacyjng przed uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robot podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
5.2. Zakres wykonywanych robot

Tasma dylatacyjna uszczelnia przerwe przeciwskurczowa w $cianach przyczotkoéw.

..
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5.2.1. Montaz tasmy dylatacyjnej w przerwie dylatacyjnej w korpusach przyczotkow 1 murow
oporowych.

Tasme dylatacyjng montowa¢ w deskowaniu $cian korpusow W przerwe wlozy¢
przektadke z ptyty korkowej lub ewentualnie ze styropianu lub plyty pilsSniowej twarde;.

Od strony zewnetrznej przerwe zakry¢ tasmag PCV (ewentualnie wypelni¢ masg trwale
elastyczng).

Przerwy przeciwskurczowe od strony gruntu przykry¢ przyklejonym paskiem z papy
termozgrzewalnej.

5.3. Wykonanie dylatacji pozornych

Po zabetonowaniu kap chodnikowych nalezy wykona¢ nacigcia w betonie o wymiarach
15%x25 mm (z przecigciem zbrojenia kap). Po wykonaniu bruzd nalezy je oczysci¢ z pylhu,
osuszy¢ 1 zagruntowaC, a nastgpnie wypetni¢ masg uszczelniajacg elastyczng Szczeliny
powinny by¢ wypelnione za pomocg pistoletéw automatycznych na peing giebokos¢ nacigcia

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
6.1. Kontrola jakosci robét przy wykonywaniu dylatacji

Kontrole jakosci robdt przy wykonywaniu dylatacji oraz izolacji przeciwwodnej na drogowym
obiekcie mostowym sprawuja

—  Inzynier,
—  Wykonawca,
—  shuzby pomocnicze, takie jak: laboratoria drogowe i osrodki badawcze.

6.2. Sprawdzenie zgodno$ci rzeczywistych warunkéw wykonania robét.

Nalezy rowniez sprawdzi¢ zgodnos¢ rzeczywistych  warunkéw  wykonania  robot
hydroizolacyjnych z warunkami okreslonymi w wytycznych wykonania i odbioru z potwierdzeniem
ich w formie wpisu do Dziennika Budowy.

7. Obmiar robot

Kontrakt ryczattowy - jednostka obmiaru jest wykonana i odebrana protokotem Odbioru
Koncowego jednostka okreslona w STWiORB.

8. Odbior robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w D-M.00.00.00. "Wymagania ogo6lne"

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. Podstawa platnosci

Wynagrodzenie ryczattowe: zasady ptatnos$ci podano w umowie pomigdzy Zamawiajacym a
Wykonawca.
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10. Przepisy zwigzane

Technologie robot utrzymaniowych na drogowych obiektach mostowych. IBDiM 1990 r.
Aprobata techniczna

Instrukcja Producenta tasmy w jezyku polskim




