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1. WSTEP

1.1. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszych WWIORB s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i WWIiIORB. D-M.00.00.00. - "Wymagania og6lne".

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot wedlug zasad niniejszych WWiORB s3:

2.1. Beton klasy ponizej C20/25 na wykonanie warstw betonu zgodnie z normg PN-EN 206-
1:2003 [PN-88/B-06250].

Materiaty do betonu powinny spetnia¢ wymagania WWiORB M.13.02.00.
2.2. Deskowanie - wymagania wedlug WWiORB M.13.02.00.

3. SPRZET

Sprzet do przygotowywania mieszanki i uktadania mieszanki betonowej zgodnie
z WWIORB M.13.01.00.

4. TRANSPORT
Transport betonu pojazdami specjalistycznymi zgodnie ze WWiORB M.13.01.00.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania robdt podano w WWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Przygotowanie podtoza

Podtoze nalezy oczyscic.

5.2.2. Wykonanie deskowania — zgodnie ze WWIORB M.13.0.00.

5.2.3. Wykonanie mieszanki betonowej zgodnie ze WWIiORB M.13.01.00.

Utozenie mieszanki betonowej, jej zageszczenie i pielggnacja zgodnie z WWIORB,
opracowaniem "Wymagania i zalecenia dotyczace wykonywania betonow do konstrukcji
mostowych" - zat. do zarzadzenia GDDP oraz ST M.13.01.00.

W murkach mieszanke betonowg uklada¢ bezposrednio z pojemnika lub rurociggu pompy
badz tez za posrednictwem rynny, warstwami o grubosci do 40 cm, zaggszczajgc wibratorami

wglebnymi.
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Beton winien by¢ starannie pielegnowany zgodnie z WWiORB M.13.01.00.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w WWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania
0golne"

6.1. Kontrola jakos$ci robot polega na zgodnosci z WWIORB pod wzglgdem:

— jako$ci uzytych materiatow,
— wykonania rob6t betoniarskich.

Kontrole jako$ci robot przeprowadzi¢ zgodnie ze WWIORB M.13.01.00.

6.2. Dopuszczalne odchytki wymiarowe od zatozonych wynosza:

- odchylenie od pionu nie wigcej niz + 0,5 % wysokosci, lecz nie wigcej niz 2 cm,
- wymiary zewnetrzne + 1 cm,

- usytuowanie w planie nie wiecej niz = 1 cm,

- rzedne gornej plaszczyzny + 0,5 cm.

- spadki podtuzne nie wiecej niz + 0,5%,

7. OBMIAR ROBOT

Kontrakt ryczattowy - jednostka obmiaru jest wykonana i odebrana protokotem Odbioru
Koncowego jednostka okreslona w STWiORB.

8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru robdt podano w WWiORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wynagrodzenie ryczattowe: zasady ptatnosci podano w umowie pomigdzy Zamawiajacym a
Wykonawcag

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robdt objetych zamowieniem obowiazuja odpowiednie przepisy
prawa wymienione w czgsci informacyjnej Programu funkcjonalno-uzytkowego ,,Przepisy prawa
i normy zwigzane z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia budowlanego”.

Normy, wytyczne i instrukcje branzowe:

PN-S-10040:1999  Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone.
Wymagania i badania.

PN-B-06250 Beton zwyktly.
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PN-B-06251 Roboty betonowe 1 zelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-EN 206-1:2003 Beton. Cze¢$¢ 1: Wymagania wlasciwosci, produkcja 1 zgodnos$¢.
Pozostate jak w WWIORB M.13.01.00.




