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1.  WSTEP

1.1.  Okres$lenia podstawowe

Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kontrolowany proces skrawania gornej
warstwy nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na okre$long glebokos$¢.

Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w WWIiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2.  MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do zerwania starej nawierzchni, powinien wykazacé sig
mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— frezarek nawierzchni,

— spycharek, koparek lub innego sprzetu wyposazonego w zrywaki,

— kruszarek, do rozkruszenia nadziarna w materiale odzyskanym z nawierzchni,

— sortownikéw do ewentualnego rozsegregowania materialu odzyskanego z nawierzchni.

4.  TRANSPORT

Transport materiatu odzyskanego z nawierzchni powinien odbywac si¢ wedlug zasad okre§lonych
dla transportu kruszyw.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w WWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do glebokosci, szerokosci i pochylen zgodnych z
dokumentacja projektowa.

Jezeli frezowana nawierzchnia ma by¢ oddana do ruchu bez utozenia nowej warstwy
Scieralnej, to jej tekstura powinna by¢ jednorodna, ztozona z nieciagtych prazkow podtuznych
lub innych form geometrycznych, gwarantujacych rownos$¢, szorstko$¢ i estetyczny wyglad.
Jezeli ruch drogowy ma by¢ dopuszczony po sfrezowanej czgséci jezdni, to wowczas, ze

wzgledow bezpieczenstwa nalezy spetni¢ nastepujace warunki:
a) nalezy usunac¢ $cigty materiat i oczysci¢ nawierzchnig,
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b) przy frezowaniu poszczegdlnych paséw ruchu, wysoko$¢ podtuznych pionowych krawedzi nie
moze przekracza¢ 40 mm,

) przy lokalnych naprawach polegajgcych na sfrezowaniu nawierzchni przy linii kraweznika
(Scieku) dopuszcza si¢ wickszy uskok niz okreslono w pkt b), ale przy giebokosci wiekszej od
75 mm wymaga on specjalnego oznakowania,

d) krawedzie poprzeczne na zakonczenie dnia roboczego powinny by¢ klinowo Scigte.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
6.1. Minimalna czgsto$¢ pomiaréw

Czgsto$¢ oraz zakres pomiarow kontrolnych nawierzchni frezowanej na zimno

Lp. Wilasciwosci nawierzchni Minimalna cz¢sto$¢ pomiarow
1 | RoO6wnos¢ podhuzna fatg 4-metrowa co 20 m
2 | R6éwnos¢ poprzeczna fatg 4-metrowa co 20 m
3 | Spadki poprzeczne co50m
4 | Szeroko$¢ frezowania co50m
5 | Glebokos¢ frezowania na biezaco

6.2. RoOwno$¢ nawierzchni

Nieréwnos$ci powierzchni po frezowaniu mierzone tata 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04 nie
powinny przekracza¢ 6 mm.

6.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powinny by¢ zgodne z spadkami projektowanymi,
z tolerancja +0,5%.

6.4. Szeroko$¢ frezowania

Szerokos¢ frezowania powinna odpowiada¢ szerokosci projektowanej z doktadno$cig £5 cm.
6.5. Glebokos¢ frezowania

Glegbokos¢ frezowania powinna odpowiadaé glebokosci projektowanej z doktadnoscig +5 mm.
7. OBMIAR ROBOT

Kontrakt ryczattowy - jednostka obmiaru jest wykonana i odebrana protokotem Odbioru
Koncowego jednostka okreslona w STWiORB.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w WWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
9.  PODSTAWA PLATNOSCI

Wynagrodzenie ryczattowe: zasady ptatnosci podano w umowie pomi¢dzy Zamawiajagcym a
Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania rob6t objetych zamdwieniem obowigzujg odpowiednie przepisy
prawa wymienione w czg$ci informacyjnej Programu funkcjonalno-uzytkowego ,,Przepisy prawa
1 normy zwigzane z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia budowlanego”.

Normy, wytyczne i instrukcje branzowe:

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.




