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MAELA ARCHITEKTURA I ROBOTY ROZNE

Przebudowa drogi w ciagu ulicy Szwajcarskiej



1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru elementéw matej architektury oraz roboét pomocniczych przy
zagospodarowaniu terenu dla zadania Przebudowa drogi w ciggu ulicy Szwajcarskie;.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie wszystkich elementéw matej architektury zgodnie z dokumentacja
projektowa.

1.4. Okres$lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami,
przepisami prawa budowlanego i prawa o0 zaméwieniach publicznych oraz z okresleniami
podanymi w og6lnej specyfikacji wykonania i odbioru robdt budowlanych. Inspektor nadzoru
inwestorskiego zwany jest dalej Inspektorem. Ogoélna specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru rob6t budowlanych zwana jest dalej OST. Szczegotowe specyfikacje techniczne
wykonania i odbioru robdt zwane sa dalej SST.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, OST, SST i poleceniami Inspektora.

2. Materiaty

2.1. Materiaty na obiekty matej architektury
Do wykonania elementow matej architektury nalezy uzy¢ elementéw zgodnie z dokumentacjg
projektowa 1 zasadami sztuki budowlane;:

2.2. Materiaty na roboty uzupetniajace
Do wykonania robot uzupehiajacych nalezy uzy¢ materiatow zgodnie z zasadami sztuki
budowlanej oraz wg potrzeb.

3. Sprzet
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. Transport
Materiaty 1 elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.



5. Wykonanie robot
5.1. Montaz elementow malej architektury

Nalezy dokona¢ dostawy i montazu wszystkich elementéw matej architektury zgodnie z
dokumentacja projektowg oraz zasadami sztuki budowlane;.

Przy montazu elementow matej architektury nalezy uwzgledni¢ zalecenia producenta tych
elementow oraz zalecenia Inspektora.

5.2. Roboty uzupetniajace
Wszystkie roboty uzupetniajgce nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektows,
wytycznymi producenta oraz zasadami sztuki budowlanej:

6. Kontrola jakosci

Kontrola jako$ci materiatdw powinna obejmowac sprawdzenie jakosci materiatow zgodnie z
odpowiednimi normami lub, w przypadku braku norm, sprawdzenia zgodnosci z
odpowiednimi aprobatami technicznymi.

Kontrola jako$ci robot powinna obejmowac sprawdzenie wykonania wszystkich robot
zwigzanych z prawidlowym zamontowaniem elementow matej architektury.

7. Obmiar robot

Zaleca si¢ prowadzenie przez Wykonawce ksigzki obmiaru rob6t oraz dokonywanie
obmiarow zgodnie z powszechnie stosowanymi w tym zakresie zasadami, lecz w przypadku
ryczatltowego sposobu zaplaty za wykonanie robdt, obmiary nie beda stanowi¢ podstawy
ptatnosci.

8. Odbidr robdt
Odbidr robot obejmuje wszystkie czynnosci zwigzane z budowg elementow matej
architektury.
Podstawe do odbioru robdt powinny stanowié nastepujace dokumenty:
a) zaswiadczenia o jakosci materiatow (deklaracje zgodno$ci / atesty),
b) protokoty odbioru poszczegolnych etapdw robot zanikajacych,
¢) protokoty odbioru materiatow i wyrobow.

9. Podstawa ptatnos$ci
Zasady platnosci reguluje umowa o wykonanie robdt budowlanych zawarta migdzy
Zamawiajacym a Wykonawca.



